
 

软件学报 ISSN 1000-9825, CODEN RUXUEW E-mail: jos@iscas.ac.cn 
Journal of Software,2017,28(1):35−58 [doi: 10.13328/j.cnki.jos.005140] http://www.jos.org.cn 
©中国科学院软件研究所版权所有. Tel: +86-10-62562563 

 

时空众包数据管理技术研究综述
∗
 

童咏昕 1,2,  袁  野 3,  成雨蓉 3,  陈  雷 4,  王国仁 3 

1(软件开发环境国家重点实验室(北京航空航天大学),北京  100191) 
2(北京航空航天大学 计算机学院,北京  100191) 
3(东北大学 计算机科学与工程学院,辽宁 沈阳  110004) 
4(香港科技大学 计算机科学与工程学系,香港) 

通讯作者: 童咏昕, E-mail: yxtong@buaa.edu.cn 

 

摘  要: 近年来,众包为传统数据管理提供了一种通过汇聚群体智慧求解问题的新模式,并成为当前数据库领域

的研究热点之一.特别是随着移动互联网技术与共享经济模式的快速发展,众包技术已融入到各类具有时空数据的

应用场景中,例如各类 O2O(online-to-offline)应用、实时交通监控与动态物流管理等.简言之,这种应用众包技术处

理时空数据的方式称为时空众包数据管理.对近期在时空众包数据管理方面的研究工作进行综述,首先阐述了时空

众包的概念,解释了其与传统众包技术的关系,并介绍了各类典型的时空众包应用;随后描述了时空众包应用平台的

工作流程及其任务特点;然后讨论了时空众包数据管理的 3 项核心研究问题和 3 类应用技术;最后,总结了时空众包

数据管理技术的研究现状并展望了其未来潜在的研究方向,为相关研究人员提供了有价值的参考. 
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Abstract:  In recent years, crowdsourcing, which utilizes the intelligence of crowds to solve problems, provides a novel data processing 
paradigm for traditional data management challenges and has become one of the hottest research topics. In particular, due to the rapid 
development of mobile Internet and sharing economy, crowdsourcing not only becomes a new approach for data collection, but is also 
integrated into all kinds of application scenarios especially spatiotemporal data management such as online-to-offline (O2O) applications, 

                                                                 
∗ 基金项目: 国家重点基础研究发展计划(973)(2014CB340300); 国家自然科学基金(61502021, 61622202, 61572119, U1401256); 

北京航空航天大学软件开发环境国家重点实验室开放课题(SKLSDE-2016ZX-13) 
 Foundation item: National Basic Research Program of China (973) (2014CB340300); National Natural Science Foundation of China 

(61502021, 61622202, 61572119, U1401256); State Key Laboratory of Software Development Environment (Beihang University) Open 
Program (SKLSDE-2016ZX-13) 

 收稿时间:  2016-10-08; 修改时间: 2016-10-24; 采用时间: 2016-11-17; jos 在线出版时间: 2016-11-24 

CNKI 网络优先出版: 2016-11-24 13:41:16, http://www.cnki.net/kcms/detail/11.2560.TP.20161124.1341.007.html 















 

 

 

42 Journal of Software 软件学报 Vol.28, No.1, January 2017   

 

众包环境下任务实时性的约束和参与者完成多项任务时路径规划的需求.就质量控制问题而言,传统

众包研究中质量控制问题通常以最大化单一参与者或参与者群体完成任务的预期正确率作为优化目

标,而在一些实时性时空众包应用中质量控制的优化目标变为最小化参与者完成任务所需的时空成

本,因此,时空众包环境下的质量控制方式也与传统众包中的质量控制策略存在较大差异; 
• 另一方面,时空众包中隐私保护问题是由其真实应用所产生的全新挑战.由于时空众包平台需根据众

包任务位置(或众包任务请求者位置)和众包参与者位置信息进行任务分配,因此,任何时空众包平台都

存在泄露任务请求者与参与者隐私的潜在风险.仍以实时专车类时空众包平台为例,一旦平台遭受攻

击而泄露隐私信息,则每位专车订单请求者与专车司机在过去每日的精准出行信息将被公布于众.但
传统众包平台因为无需收集任务请求者与参与者的时空信息而无此类风险.因此,时空众包的隐私保

护问题是其独有的核心研究问题,该问题旨在如何设计隐私保护策略,使其既保护任务请求者与众包

参与者的时空信息,又可根据保护后的时空信息指导平台进行有效的任务分配. 
综上所述,时空众包环境下的任务分配、质量控制与隐私保护这 3 个研究问题彼此间并不独立且相互影响,

它们之间的关系如图 2 所示.下文将逐一阐述这 3 个时空众包的核心研究问题. 

 

Fig.2  Core research problems of spatial-temporal crowdsourcing 
图 2  时空众包的核心研究问题 

3.1   任务分配 

任务分配问题是指时空众包平台根据众包任务与众包参与者的时空属性和任务特点,为每个任务分配最

适合执行的众包参与者.由于不同的时空众包应用对任务分配的需求不同,因此,现存研究通常采用两种不同的

算法模型对不同应用场景进行建模:一种建模采用二分图匹配模型,旨在一段时间内为每位众包参与者分配一

项众包任务,其典型应用场景为实时专车类服务,如滴滴出行等;另一种建模采取任务规划模型,旨在一段时间

内为每位众包参与者分配多项众包任务并规划出执行这些任务的详细顺序与路径,其典型应用场景为物流派

送类服务,如百度外卖等.下文将对这两类模型分别展开阐述. 
3.1.1   基于匹配的任务分配模型 

该类模型通常将实际问题规约为经典的最大化或最小化加权的二分图匹配问题[66].根据不同应用中任务

的实时性要求有所不同,又可进一步将此类模型分成静态离线场景的匹配模型与动态在线场景的匹配模型. 
• 静态离线匹配模型.此场景下的任务分配问题通常等价于空间匹配(spatial matching)[67,68]问题的一个

变种问题,旨在将二分图匹配问题扩展到空间数据中.早期关于时空众包任务分配的研究大都采用这

一模型[26,27,37,39],但是由于现实应用中的众包任务与参与者在平台上出现前通常很难提前获知其信

息,因此近年来的时空众包任务分配研究大都聚焦于如何建模任务的动态实时特性; 
• 动态在线匹配模型.在此应用场景下,每位众包参与者或每项众包任务在分配前均无法获知未来任务

与参与者的信息,换言之,仅根据部分二分图信息来进行匹配决策[45,46,69−71].虽然该模型求解不易,但却
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很自然地刻画了众包任务的实时性需求. 
3.1.2   基于规划的任务分配模型 

该类模型适用于对众包参与者在给定时间内要求执行多项众包任务,则众包平台需要为该参与者规划出

一份优化的任务执行计划.相似于基于匹配的任务分配模型,现有的基于规划的任务分配模型也可根据任务实

时性要求的不同分为静态离线场景的规划模型与动态在线场景的规划模型. 
• 静态离线规划模型 .此场景下的任务规划问题通常被规约为经典的旅行商问题 [72]或者定向问题

(orienteering problem)[73],具体而言,即对于某位众包参与者和一个众包任务的集合,在给定众包参与者

时空预算成本的条件下,众包平台如何为该参与者规划所执行的任务,从而最大化其所完成任务的数

量或者完成任务的效用[28,40,41]; 
• 动态在线规划模型.有别于静态离线规划模型,在动态在线应用场景下,每当有新任务在众包平台发布

时,每位众包参与者需要实时地决定是否将此项新任务加入到其当前的任务规划之中[74].虽然该模型

被证明难以提供理论近似保障,但却很自然地刻画了众包任务的实时性需求. 

3.2   质量控制 

除了上述任务分配问题,质量控制问题也是当前时空众包数据管理研究的一个核心问题[27,75−79].顾名思义,
时空众包有两个重要的组成部分:时空与众包.而质量控制的核心问题也由这两个因素引起. 

• 一方面,与传统众包数据管理中的质量控制相似,一些时空众包任务也由多位众包参与者重复完成,所
以质量控制的关键在于,如何对不同众包参与者反馈进行有效的汇聚从而形成高质量的任务结果.但
与传统研究不同的是:时空众包参与者通常还受到空间服务范围的限制,因此在时空众包环境下,基于

结果汇聚的质量控制研究通常着重考虑空间服务范围对所汇聚结果的影响; 
• 另一方面,许多时空众包任务虽然具有实时性的要求,但是由于众包参与者和众包任务之间存在一定

的空间距离,参与者移动到任务所在位置所需时间会直接影响任务的完成质量或任务请求者的满意

度.因此,这种由于移动时间引起的延迟也是时空众包质量控制所需研究的新的挑战性问题. 
下面分别介绍上述两种时空众包质量控制方法. 

3.2.1   基于结果汇聚的质量控制 
如上所述,该类研究旨在对不同众包参与者反馈进行有效的汇聚,从而形成高质量的任务结果.所以,任务

结果通常会受到如下两类因素的影响:众包参与者的可靠性与众包结果的汇聚机制.由于传统众包数据管理关

于质量控制的研究已广泛涉及如何估计众包参与者的可靠性与反馈误差[80−85],因此第 1 类影响因素通常不被

视为时空众包环境下质量控制研究的研究热点.此外,在时空众包环境下,众包参与者受到空间服务范围的限

制,所以如何有效地集成众包参与者的空间服务范围至众包结果汇聚机制中,成为当前质量控制研究的重点. 
具体而言,此类研究通常针对每个众包任务给定一组众包参与者,每位参与者根据其历史表现评估得出其

正确完成该任务的可靠性,研究的核心问题旨在为每个众包任务寻找到 n 位众包参与者,并使得至少有一位或

n/2 位参与者能够正确完成该任务的概率满足所给定的概率阈值[27,37]. 
3.2.2   基于时空约束的质量控制 

此外,不同于传统众包数据管理研究通常采用众包参与者集合的可靠性作为质量控制的核心指标,实时性

时空众包数据管理通常将完成任务所需的时间开销视为其质量控制的关键指标.例如,对于实时专车服务平台,
如滴滴出行,当司机(即众包参与者)接单后,如果需要花费较长时间才能将车驾驶到乘客(即众包任务请求者)所
在位置,则该乘客的用户体验通常较差.另外,如果所有的司机所接任务都需要将车开出较远的距离才能接到乘

客,那么大量的时间都会被浪费在司机空驶过程中,从而减少司机完成任务的总数量. 
文献[46]提出了在线实时任务分配模型,在众包任务随机发布在众包平台的情况下,平台系统需立即决定

是将此众包任务分配给某位当前在线的众包参与者还是等待后续抵达平台的众包参与者.一旦平台将众包任

务与众包参与者匹配,则匹配关系不可改变.由于在线实时任务匹配的质量主要依赖于众包参与者抵达众包任

务位置的时间,即众包任务请求者的等待时间,因此,每项众包任务与其匹配众包参与者之间的时空距离将成为
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此类时空众包任务质量控制的最终目标. 
综上所述,质量控制与任务分配问题相互影响.质量控制一方面是任务分配问题的重要优化目标,为任务分

配提供指导;另一方面,质量控制结果的好坏也依赖于任务分配策略制定得是否合理.因此,两者互相影响且相

互依存. 

3.3   隐私保护 

除了上述任务分配与质量控制两个问题外,隐私保护问题更是时空众包所带来的全新挑战.该问题的目标

在于如何既保护众包参与者的时空信息,又可根据众包参与者保护后的时空信息指导其有效地完成任务. 
目前,在传统众包数据管理的研究中,隐私保护并未被特别研究.这是因为,在传统众包数据管理中,无论在

众包任务的请求者发布任务的过程还是在众包参与者完成任务的环节,人们均无需提供其在真实物理世界中

的个人信息,如空间位置信息等.换言之,传统众包数据管理问题并未对现存的隐私保护技术提出新的挑战,因
此,隐私保护并非传统众包数据管理研究所关注的问题.然而,时空众包数据管理的研究则不然,由于时空众包

平台要求众包任务请求者与参与者提供其在真实物理世界中的时空信息,一旦时空众包平台遭受攻击,时空众

包任务请求者与参与者的个人隐私信息将面临泄漏.因此,在时空众包数据管理的研究中,针对新型应用挑战设

计合理的隐私保护策略是非常必要的. 
当前,面向时空众包数据的隐私保护框架通常如下:首先,众包任务请求者与众包参与者将其敏感的时空信

息发送给一个可信的服务器,并在该可信服务器上对其时空信息进行模糊化;随后,该可信服务器将模糊后的信

息发送给时空众包平台;最后,该时空众包平台再根据模糊后的信息为任务请求者与参与者提供服务[31,38]. 
虽然目前已存在一些针对时空数据的隐私保护研究[86],然而现存方法通常采用 k-匿名及 l-多样性等方式

以模糊掉用户的位置信息,使用户的位置信息由一个具体的位置点扩大成一个模糊的位置范围,从而实现对用

户位置信息的保护.但是,该类方法并不适用于时空众包数据的隐私保护,这是由于,当众包任务与众包参与者

的位置被模糊化后,模糊的位置信息会直接影响众包任务与参与者之间的匹配结果,尤其在多人协作和实时任

务分配的场景下,位置信息的不准确对任务完成质量的影响非常大.因此,现存研究通常采用差分隐私保护的方

法,以参与者在几个不同位置出现的概率来模糊化参与者的精准位置信息[31,38],或在任务分配前需对参与者的

空间信息进行隐私保护,而又不可因隐私保护强度过大而导致分配效用过低[87−89]. 
综上所述,以隐私保护为目的的任务请求者与参与者空间信息模糊化操作会降低任务分配的质量,因此,如

何在隐私保护时保障时空众包平台的任务分配质量,是该类问题的研究重点. 

4   时空众包数据管理应用技术 

本节首先从数据集成、数据查询与数据挖掘这 3 个方面分别介绍各类时空众包数据应用技术,随后对所介

绍的应用技术进行深入而完整的对比分析.具体内容如下. 

4.1   数据集成 

数据集成研究近十几年来一直是数据库与数据挖掘研究领域的核心主题之一,指的是将众多的异构数据

源进行有效地清洗、去冗、归并、匹配,且最终将融合后的数据形成统一视图的过程[90].由于数据集成的主要

挑战源自异构数据源对同一实体的表述形式不同,而甄别相同语义的不同描述形式正是人类擅长之处,因此,基
于众包的数据集成技术成为众包数据管理技术最先涉及的研究主题[91−98].例如,Wang 等人[91,92]研究了基于众

包策略的实体同一识别 (entity resolution)问题 ,Zhang 等人 [96]讨论了基于众包策略的模式匹配 (schema 
matching)问题,Tong 等人[98]提出了基于众包的数据清洗框架.但是现存的基于众包的数据集成技术通常只针对

结构化数据,采用众包数据管理技术对非关系型数据进行集成的研究寥寥无几.特别地,现实生活中有些应用需

对时空数据进行集成,例如电子地图数据集成与城市交通数据集成等,但是现有的自动化的时空数据集成方法

在数据源获取与集成精准度两个方面都存在较大缺陷.而时空众包数据管理技术一方面可以增加时空数据获

取的规模,另一方面也可提高数据集成的精准度,从而为时空数据集成提供了一种高质量的求解新思路.因此,
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本节将通过 3 个典型应用进一步阐明时空众包数据管理技术在时空数据集成问题中的作用. 
4.1.1   地图数据集成 

地图数据是众多基于位置服务(location-based service)的基础.传统的地图数据集成主要通过测绘等手段完

成,一方面成本较高,另一方面难以应对真实世界中道路、建筑等变化导致的地图数据更新.Google 公司每年维

护地图数据的花费高达 10 亿美金.时空众包数据管理技术为地图数据集成提供了一种新思路,通常称为众包地

图(crowdsourced map).开放街道地图(open street map,简称 OSM)[99]是众包地图的典型代表,可视为地图版的维

基百科.它通过招募志愿者(众包参与者)对地图进行编辑、标注,实现对地图数据的集成.截止至 2013 年,OSM
已经拥有超过 100 万的注册用户,并收集了 2 100 万英里以上的道路数据和超过 7 800 万条建筑物数据[100]. 

在地图数据集成过程中,道路类型信息在导航和路径规划方面应用广泛,是不可或缺的重要信息.因此,在
众包地图应用中,众包参与者不仅需要标注道路的拓扑结构,还需要对道路类型进行标注.Ding 等人[34]研究利

用众包参与者的轨迹数据进行道路类型推断,从而为众包参与者进行道路类型标注提供恰当的候选集,以减轻

编辑负担,提高地图数据集成效率.具体而言,文献[34]提出了一种综合考虑路网拓扑结构和轨迹数据的层叠泛

化(stacked generalization)推断模型,其集成了基于路网拓扑特征和轨迹特征的逻辑斯蒂回归模型和基于路段联

通性的朴素贝叶斯分类器.实验结果表明,该模型能够有效地对道路类型进行推断并提高众包参与者的标注 
效率. 
4.1.2   POI 数据标注 

信息点(point of interest,简称 POI)是指人们认为重要或感兴趣的地理坐标,如学校、大型超市、车站等.POI
数据在城市管理、知识发现和基于位置服务等领域都具有广泛的应用价值.例如,Yuan 等人[101]通过综合利用城

市不同区域内 POI 信息和人在区域间的移动信息等,推断各区域的主要功能.因此,POI 标注与分类问题也成为

时空数据管理与挖掘领域中的重要研究问题.然而,算法自动生成的 POI 标注通常无法保证其质量,易导致较低

的标注可用性和较差的用户体验. 
为了提高 POI 数据标注的质量,Hu 等人[43]提出了基于时空众包数据管理技术的 POI 数据标注方法.具体而

言,该方法将 POI 数据标注问题分解为两个子问题:(1) 如何从不同众包参与者的标注结果中推断出某一 POI
的正确标注;(2) 如何有效地将每个众包任务分配合适的众包参与者以提高推断的准确性.为了解决这两个子

问题,文献[43]提出了一个推断模型与一种在线任务分配算法:一方面,推断模型综合众包参与者自身的任务完

成质量、众包参与者和 POI 之间的空间距离以及 POI 的影响力等因素,可在众包参与者提交答案后推断出可靠

的 POI 标注结果;另一方面,随着众包参与者的动态出现,在线任务分配算法以提高推断效果为目标,将恰当的任

务分配给众包参与者.特别地,上述推断模型与任务分配算法交替迭代工作,连续不断地提高 POI 数据标注整体

质量.其实验结果表明,结合时空众包数据管理技术的 POI 数据标注方案可明显提高 POI 数据的标注质量. 
4.1.3   交通状况监测 

除了上述的地图数据集成与 POI 数据标注外,时空众包数据管理技术在数据集成方面的另一个典型应用

为交通状况监测,即,对道路交通情况进行实时监测和预估.传统的交通状况监测一般通过在道路上部署传感器

来获取车流量与车速等信息,从而监控交通状况.但是由于道路基数大以及道路交通状况复杂等原因,当前所部

署的传感器通常无法覆盖全部道路网络,甚至十分稀疏,从而导致当前大多数交通状况监测系统所收集的数据

不完备,可用性较差.此外,交通数据具有较强的时效性,也是交通状况监测的另一大挑战.基于上述原因,近年来,
时空众包数据管理技术逐渐成为提高交通状况监测质量的一种新策略. 

例如,Artikis 等人[33]认为,城市交通状况监测质量较差的根源在于未能从城市中各类异构数据流中获得高

质量的数据.如,从位置固定的传感器数据流和位置移动的公交车 GPS 数据流所收集到的数据质量较差,即,存
在不准确、不一致、稀疏等问题.因此,文献[33]通过构建时空众包平台来解决数据的不准确和不一致问题.具体

而言,时空众包平台通过向距离不准确和不一致数据源较近的多位时空众包参与者进行询问,并对他们的反馈

进行汇聚,从而获得较为可靠的结果.尤其是针对数据稀疏问题,文献[33]采用高斯过程回归模型在稀疏数据上

对未被传感器覆盖区域的交通状况进行估计,从而构建基于时空众包的人机结合型交通状况监测系统. 
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除了对城市整体交通状况进行监测,实时车速监测更是交通状况监测的核心内容.然而,现有交通状况监测

系统仅能在少数道路上获取粗粒度的车速数据,而无法获得全部道路上细粒度的实时车速信息.为了解决这一

问题,Hu 等人[44]采用时空众包数据管理技术对城市各道路的实时车速进行推断估计.具体而言,文献[44]研究了

下述问题:若可通过时空众包技术准确获知 k 条道路(称为种子道路)的真实车速,如何利用这些信息推断出整个

道路网络中其他道路(称为非种子道路)的实时车速.该问题可进一步划分为两个子问题:(1) 如何准确推断非种

子道路的车速;(2) 如何选择种子道路.对于子问题(1),文献[44]提出了有效的种子道路选择算法,并设计了推断

模型用来推断非种子道路的车速.具体地,在车速推断方面,由于道路间具有相关性,并且相关联的道路有相似

的车速变化趋势,提出了估计车速的两阶段模型.对于子问题(2),文献[44]证明该问题为 NP-难,并提出了具有近

似比保障的贪心算法.其实验结果表明,上述采用时空众包数据管理技术的解决方案可将实时车速估计准确度

提高约 40%. 

4.2   数据查询 

4.2.1   空间匹配查询 
时空众包数据处理以空间匹配查询为核心,首先关注时空众包任务的匹配查询,即:给定一个任务集合与一

个众包参与者集合,在满足任务匹配要求的约束条件下优化任务匹配的目标函数.由于不同时空任务匹配查询

的优化目标函数与约束条件不同,不同任务匹配问题的建模方式也有所不同.现有的相关研究工作针对不同场

景采用了如下 4 种建模方式:最大二分图权值和的匹配模型、最小化二分图权值和的匹配模型、集合覆盖的匹

配模型以及基于隐私保护的匹配模型.此外,时空众包数据自身的动态性特征也将产生不同类型的时空众包任

务匹配场景,因此在二分图模型中,又可细分为静态离线场景和动态在线场景. 
4.2.1.1  最大化二分图权值和匹配模型 

根据不同应用对任务的实时性要求的不同,最大化二分图权值和匹配模型的适用场景又可进一步分为静

态离线场景与动态在线场景. 
(a) 静态离线场景 
Kazemi 等人[26]率先提出了静态离线场景中的时空众包任务分配查询,即:给定众包任务和众包参与者的空

间位置、众包参与者的空间服务范围和计划承担的众包任务数,该查询旨在最大化任务分配总数量.为了求解

该查询,文献[26]采用二分图对该查询建模,将众包任务和众包参与者视为二分图中左右两个不相交的点集,将
每位众包参与者空间服务范围内的众包任务与该参与者在二分图内构建边,则原查询可规约为最大化二分图

匹配规模的问题.如图 3 所示:众包参与者以 w 表示,众包任务以 t 表示.如图 3(a)所示,每位参与者的空间活动范

围以虚线圆形所示,对于 w1,其空间服务范围内的任务只有 t1,因而在图 3(b)所示二分图中有边(w1,t1).如图 3(c)
所示,二分图红边代表静态离线场景下的最优解. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

(a) 静态离线场景图                        (b) 静态二分图          (c) 静态二分图匹配结果 

Fig.3  Bipartite matching model 
图 3  二分图匹配模型 
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除静态离线场景外,文献[26]将时间划分为若干时间片,对每个时间片内出现的任务和参与者执行上述静

态任务分配,从而对多个时间片支持增量查询.具体而言,文献[26]提出 3 种启发式算法:第 1 种算法以每个时间

片下静态离线的二分图为输入,采用传统的最大流算法,累加每个时间片下的最优解;第 2 种算法将众包参与者

的位置熵作为二分图的边权,利用传统网络流中最小费用最大流算法得到匹配结果;第 3 种算法选择距离参与

者空间位置最近的任务来获得每个时间片下的匹配结果. 
基于文献[26],近年来的后续研究通过对众包任务增加“质量约束”“冲突约束”和“时空散度约束”,分别在静

态离线场景下提出了如下 3 类最大化二分图权值和匹配查询的变种问题. 
• 基于质量约束的任务分配. 
文献[26]虽然初步解决了静态离线场景中的时空众包任务分配查询问题,但其忽略了不同参与者对不同任

务的完成质量存在差异这一点.因此,Kazemi 等人[27]进一步提出了基于质量约束的任务分配问题以保证任务完

成质量.具体而言,文献[27]首先为每位众包参与者定义可靠性的概念以评估其正确完成一个任务的概率;随后,
根据少数服从多数的原则继续定义众包任务被正确完成的概率,即:给定 n 个众包参与者执行该任务后,至少

⎡n/2⎤个参与者能够正确完成该任务的概率.因此,该问题旨在最大化任务分配规模,并同时既满足空间约束又令

每个任务被正确完成的概率高于指定的阈值.最终,该问题被证明为 NP-难.文献[27]提出了一系列启发式算法

以求解该问题. 
• 基于任务冲突约束的任务分配. 
考虑到不同众包任务之间可能存在冲突,She 等人[60]提出了基于任务冲突约束的任务分配问题.对于每位

众包参与者,若不同时空众包任务间存在冲突,例如同一参与者难以兼顾相距过远的两项任务,因此,众包平台

为每位参与者分配的任务不可存在冲突.此外,文献[60]为每位参与者与每项任务标注了一个标签集合,记为一

个 d 维向量,故任意一对参与者与任务间的效用值表示为此两个 d 维向量的相似度.该查询旨在满足不同任务

间冲突约束条件下最大化全局匹配的效用值,即,将该查询建模为带权二分图匹配模型.由于不同任务间存在冲

突,问题被证明为 NP-难.为求解该查询,文献[60]提出了两种具有近似比保障的高效近似算法. 
• 基于任务时空散度的任务分配. 
在上述基于质量约束的任务分配查询的基础上,Cheng 等人[37]在任务分配过程中不但考虑了众包参与者

的可靠性,还融入了完成任务所需众包参与者的时间与空间散度信息.例如,若任务请求者发布了一项拍摄某地

标性建筑的时空众包任务,其通常不希望得到许多在相同时段从相同角度对该建筑进行拍摄的照片,而更希望

得到不同时段从不同角度拍摄的照片.基于上述考虑,Cheng 等人形式化地建模了基于参与者可靠性和时空散

度的任务分配问题,并证明该问题为 NP-难.为解决该问题,Cheng 等人提出了基于贪心、采样和分治的 3 种近似

解决方案,并通过建立索引结构提高计算效率. 
(b) 动态在线场景 
由于许多时空众包的现实应用对众包任务的实时性有较高要求,故众包平台仅可根据当前出现的众包任

务与众包参与者执行任务分配,且在分配前无法获知后续众包任务与众包参与者的信息.因此,近年来各类针对

动态在线场景空间匹配问题成为研究热点.本节将介绍 3 类动态在线场景中的最大化二分图权值和匹配查询. 
• 在线双边动态任务分配. 
上述基于静态离线场景任务分配策略需要获知全部任务和参与者信息后方可执行[26],故皆不能满足实时

性众包任务的需求.仍以实时专车类服务为例,每项专车订单出现后,系统需立即为其分配专车司机,或告之附

近无车可派,而在分配时系统并不知晓后续将出现哪些专车或订单.为了自然且准确地刻画该问题,Tong 等人
[45]首次提出了在线双边带权二分图匹配模型.该模型依然将任务与参与者建模为二分图中两个不相交的顶点

集,并为每位参与者空间服务范围内的任务与该参与者在二分图内构建带权的边,其权值得自任意函数.特别

地:该模型允许任务与参与者以任意顺序动态地出现在二维空间中的任意位置,一旦一项新任务出现,众包平台

或立即为该任务分配一个当前未被分配的参与者或令其等待后续的参与者来执行它,直至该任务截止时间为

止;反之,对一个新出现的参与者亦然.此外,当一个分配被确定后,则分配结果不可更改.求解此类任务分配问题



 

 

 

48 Journal of Software 软件学报 Vol.28, No.1, January 2017   

 

的算法被称为在线算法,其算法性能既受制于任务与参与者所构成的二分图结构,又依赖于任务与参与者的抵

达顺序. 
如图 4 所示,完整的离线二分图结构与图 3 相同,众包参与者 w1,w2,w3 计划承担的任务数量为 1,w4 计划承

担的任务数量为 2.每条边上的数值为边权. 

                         

(a) t1 抵达时匹配结果      (b) w2 抵达时匹配结果      (c) w3 抵达时匹配结果      (d) t5 抵达时匹配结果 

Fig.4  Procedure of the greedy algorithm under the first online arrival order 
图 4  第 1 种在线抵达顺序的贪心算法匹配过程 

表 2 给出两种不同的任务与参与者抵达顺序.若平台采用简单的贪心策略进行分配,即当每项任务或每位

参与者出现时为其选取最大权值的边,则在第 1 种顺序下,最终权值和为 16;而在第 2 种顺序下,同样的贪心算法

却可获得最优的权值和 27.由此可见,任务与参与者的抵达顺序对算法性能的影响.为了求解该问题,文献[45]分
别给出针对最差情况分析与平均情况分析的高效在线算法. 

Table 2  Two different online arrival orders 
表 2  两种不同的在线抵达顺序 

抵达时间 8:00 8:01 8:02 8:07 8:08 8:09 8:09 8:15 8:18 
第 1 种顺序 w1 t1 t2 w2 t3 w3 t4 w4 t5 
第 2 种顺序 t1 w1 t2 t3 w2 t4 w3 w4 t5 

• 基于任务冲突约束的在线任务分配. 
针对上述文献[60]在静态离线场景下所提出的基于任务冲突约束的任务分配问题,She 等人[62]扩展该问题

模型到动态在线场景之中,进一步提出了基于任务冲突约束的在线任务分配问题.具体而言,该问题假设众包参

与者逐一登录众包平台,每当一个新登录的参与者出现在众包平台,该平台将立即为其分配任务,任务一经分配

后则不可更改.特别地:与静态离线场景相似,不同众包任务之间存在着一些时空冲突,使得参与者对于某些任

务不可能兼得.在满足上述约束条件的基础上,该问题旨在为每位众包参与者分配适当的众包任务,使得众包平

台获得最大匹配效用.针对这一问题,文献[62]提出了一种具有竞争比保障的在线算法,并通过大量实验表明,其
所提出算法在动态在线场景下具有较好的性能. 

• 基于摇臂赌博机的在线动态任务分配. 
摇臂赌博机(multi-armed bandit)模型是在线学习(online learning)研究领域中的一个重要模型,该模型假设

存在一个多臂赌博机,每摇其中一个臂,就可根据该臂相关的某概率分布获得收益.基于该模型的典型优化问题

是最大化有限次摇臂后的总收益.Hassan 等人[36]利用该模型对时空众包中的在线动态任务分配问题进行建模.
具体地,众包参与者被视为赌博机的臂,而将某任务分配给某参与者视为一次摇臂.众包参与者接受该任务的概

率对应于摇臂收益,该概率受到众包任务和参与者时空属性的影响.每当时空众包任务动态出现时,系统进行一

次任务分配,即对应一次摇臂.该问题的优化目标是最大化总任务接受数.为解决该问题,文献[36]扩展了现存的

摇臂赌博机求解算法,并提出了适用于时空众包环境的启发式算法. 
4.2.1.2  最小化二分图权值和匹配模型 

与第 4.2.1.1 节相似,本节也从静态离线场景和动态在线场景分别介绍最小化二分图权值和匹配模型. 
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• 静态离线场景 
Alfarrarjeh 等人[42]采用与文献[26]相同的建模方式,仅将二分图中边权定义为任务与参与者之间的欧式距

离,故其优化目标为最小化二分图权值和.其可采用经典的最小费用最大流算法求解,受篇幅所限,在此不赘述. 
• 动态在线场景 
相较于动态在线最大化二分图权值和匹配模型[45],动态在线最小化二分图权值和匹配模型有着更为广泛

的应用空间.仍以实时专车类服务为例,动态在线最小化二分图权值和匹配模型旨在刻画专车平台,令所有乘客

在订单被分配后至专车抵达期间的等待时间之和最小,这也正是时空众包研究中的质量控制问题.最近,Tong 等

人[46]深入研究了动态在线最小化二分图权值和匹配模型,并发现了一项有悖于该模型过去 25 年研究的新结论. 
现存该模型的研究一直认为:贪心算法求解此问题会产生极差的效果,其竞争比为 n 的指数阶,n 为全部任

务的数量.这里所谓的贪心算法是指当一位新的参与者出现时,众包平台立即为其分配当前距离该参与者最近

且未被分配的任务.Tong 等人证明了基于最差情况分析贪心算法的竞争比虽为 n 的指数阶,但此最差情况发生

的概率仅为 1/n!.此外,若采用平均情况分析可以发现,最差情况分析理论下的最差实例在平均情况分析下的竞

争比仅为 3.195.随后,文献[46]也通过大量真实和仿真实验说明贪心算法实际求解该模型具有很好的执行效果. 
4.2.1.3  基于集合覆盖的匹配模型 

本节目前所介绍的空间匹配查询均假设针对简单类型的时空众包任务,即,任务仅需要单一众包参与者即

可完成.但在实际时空众包应用中存在一些复杂类型的众包任务,需要多位众包参与者组成团队协同完成.具体

而言,可在第 1.1 节众包任务与众包参与者的基础定义中分别增添任务技能约束和参与者技能属性,从而令每

个众包参与者团队需满足众包任务的技能约束要求方可执行该任务.对于此类由多位众包参与者组队协同完

成任务的空间匹配查询,通常采用集合覆盖模型对问题加以刻画,现存的相关研究可分为如下两类. 
• 满足集合覆盖约束. 
当任务较为复杂、需要多位众包参与者组成团队协同完成时,就自然地涉及到队伍组建(team formation)问

题.队伍组建问题来源于集合覆盖问题,最早由 Lappas 等人[102]提出,是指挑选具有不同技能的参与者组成队伍,
以满足完成任务的技能需求.文献[102]分别研究了最小化队伍成员组成的社交网络图的直径和最小生成树的

权值两种优化问题,并证明该两问题均为 NP-难.对于第 1 个优化问题,提出了近似比为 2 的近似算法;对于第 2
个优化问题,则证明该问题等价于组斯坦纳树(group Steiner tree,简称 GST)问题,并可使用 GST 问题的任一近似

算法求解. 
不同于上述传统队伍组建问题,在时空众包环境下,众包任务与参与者的时空属性也会对队伍组建产生影

响.对该类涉及时空信息的队伍组建问题,Cheng 等人[48]将其定义为多技能时空众包问题:在同时满足众包参与

者的空间范围约束、路径长度约束、任务截止时间约束以及覆盖任务所需技能的条件下,将众包任务和参与者

团队匹配起来,并最大化总收益.其证明该问题为 NP-难,提出了基于贪心、基于分治和基于成本模型的 3 种启

发式算法,并通过实验验证了所提出算法的效率和有效性. 
• 最大化覆盖率. 
上述队伍组建问题要求在覆盖任务所需全部技能的条件下最小化目标函数,称为完全覆盖问题.该问题的

另一变种为在参与者数量不超过某上限的约束下组建队伍,从而最大化覆盖技能的数量,称为最大化覆盖率问

题.文献[49]研究了采用时空众包方式进行实时天气预报情境中的最大化覆盖率问题.在该问题中,每位众包参

与者可汇报其所在区域的天气情况,众包平台在每个时段选择给定数量的参与者汇报天气状况,并最大化天气

情况的汇报范围.文献[49]研究了该问题的两个变种:(1) 给定每个时段的可选择人数上限;(2) 给定全部时段可

选人数上限.其证明,上述两个问题在离线静态情形下均为 NP-难.对于第 1 个变种的动态在线情形,给出了 3 种

启发式算法;对于第 2 个变种的在线情形,给出了一种具有自适应性的解决策略.人造数据集和真实数据集上的

实验,均验证了所提出算法的有效性. 
4.2.1.4  基于隐私保护的匹配模型 

在传统众包中,众包参与者通过 Web 平台接受和完成任务,并不需要考虑隐私保护问题.而在时空众包中,
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众包参与者需将空间位置信息提交至平台,因此存在隐私泄露的风险.位置隐私保护问题在基于位置服务领域

已有所研究,一系列方案[86]被提了出来.然而在时空众包中,众包参与者的位置信息同时也是任务分配需考虑的

重要因素,因此,如何在保护位置隐私的同时进行有效的任务分配,成为新的挑战课题.下面具体介绍典型的基

于隐私保护的匹配模型. 
• 基于差分隐私保护模型 
时空众包平台要求众包参与者提交其实时位置信息,而众包平台并非一个可完全信任的实体,因此,To 等 

人[31,38]提出了基于差分隐私的保护框架.众包参与者首先将自身的位置信息提交至可信任的移动服务商,移动

服务商将对时空众包平台公布一个索引点.这里,索引点是指位置信息经过了差分隐私转化后,最终存储在索引

表上的点.当时空众包平台收到时空众包任务时,根据任务的地理位置信息,在经过转化过的索引上便可以进行

范围查询,即,查询时空众包任务附近的众包参与者,最后将合适的众包参与者推送给时空众包任务请求者. 
• 基于隐蔽位置保护模型 
除了差分隐私保护模型外,同样,为了保护众包参与者的位置信息,Pournajaf 等人[87,88]对所有众包参与者的

位置作了假设,认为所有位置均是隐蔽的,确切地说,是只知道众包参与者所在区域及存在于此区域任一点的概

率密度函数,但并不清楚具体位置.在这一假设下,尝试最小化所有众包参与者移动至相应时空众包任务的距离

加和.该工作提出了一种两阶段的方法:在第 1阶段,基于隐蔽位置解决一个全局优化问题;在第 2 阶段,允许参与

者用自己的精确位置对匹配结果进行调整,以减轻位置的不确定性对第 1 阶段匹配的影响. 
4.2.2   最佳路径查询 

传统的最佳路径查询通常是指在路网中的最短路径查询(shortest path query),即:在路网中给定起始点和终

止点,查找这两点之间距离最短或者时间最短的路径.该问题已经得到广泛研究.根据优化目标的不同,现有研

究主要可分为两类:第 1 类为距离最短路径查询,此类研究通常先构建高效的索引,再基于索引设计查询算 
法[103];第 2 类为时间最短路径查询,由于路网中移动对象的速度依赖于动态变化的交通情况,故此类研究的核

心在于如何既实时又准确地预测未来通过每段路径的耗时,其通常使用数据挖掘方法根据历史数据推测未来

每段路径的耗时,进而获取时间最短路径.例如,Luo 等人[104]使用频繁模式挖掘,在大量历史数据中寻找到特定

时间段内最频繁的路径,以指导时间最短路径查询. 
最佳路径查询与最短路径查询相比,除需考虑路径距离与通过时间外,还应考虑其他可能影响交通状况的

因素,如路面平坦程度、道路是否施工、车辆拥堵情况、交通信号灯数量、天气情况等.计算机难以处理上述

复杂因素,导致很难通过传统建模方法得到高质量的最佳路径查询结果.相比通过计算机算法进行查询,有经验

的司机选择的路径可能更为实用.因此,可利用时空众包技术,从司机推荐的路径中选择最佳路径,提高查询质

量.例如,Su 等人[30]开发了基于时空众包的路径推荐系统 CrowdPlanner.该系统的主要特点在于:既可快速地将

最佳路径查询任务推送给可靠性高且经验丰富的司机(众包参与者),又具有友好且高效的人机交互接口.此
外,Zhang 等人[35]同样使用时空众包的方法处理最佳路径查询问题.他们认为:在求解最佳路径选择问题的过程

中,由于路网的复杂性,令众包参与者进行两两路径比较的方法并不适用.因此,他们设计了路径查询(routing 
query)与二分路径查询(binary routing query)这两种问题类型,要求参与者在每个交叉路口选择该去的方向,并
提出了一系列有效的算法,动态地管理问题以降低问题的选择难度. 
4.2.3   路径规划查询 

时空众包环境下,由于众包任务要求参与者满足一定的时空约束,参与者对移动路径和任务完成顺序的选

择都将影响任务完成的效率.为解决上述问题,路径规划查询研究如何为众包参与者规划路径和任务完成顺序,
以使其在给定时空约束下获取更多收益.Deng 等人[28]为单个众包参与者规划完成多项任务的执行路径,即:在
给定一个众包参与者和一系列具有相应空间位置和截止时间约束任务的条件下,为该参与者规划任务完成顺

序,最大化该参与者可完成任务的数量.以图 5 为例,给出众包参与者 w1 及任务 t1~t5,任务的空间位置如图所示,
并具有截止时间.图中红色路线即为一条可完成任务数最大的路径.Deng 等人证明该问题为 NP-难,并基于动态

规划和分支定界两种思路,分别提出两种精确算法.此外,由于精确算法在数据规模较大时运行效率较差,他们
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提出了 3 种近似算法以提高运行效率:前两种算法启发式地选择截止时间最早的任务和距离最近的任务;第 3
种算法对基于分支定界思想的精确算法进行修改,通过仅搜索最可能包含最优解的分支以加快算法运行速度. 

 

Fig.5  Routing planning example 
图 5  路径规划示例 

在文献[28]的基础上,Li 等人[74]考虑到实际中任务实时动态出现,研究了单个参与者在线任务规划问题.与
文献[28]相比,该问题有两个不同点:(1) 众包任务实时动态出现,只有在其出现后才能被众包参与者获取;(2) 
众包参与者完成其任务之后还需按时到达某目的地点 .为解决该问题 ,Li 等人提出了两种启发式算法 : 
GetNextTask 算法贪心地选择众包参与者可到达的任务中使启发式函数ψp 取得最大值的任务;Re-Route 算法在

每次任务更新时,基于当前时空信息重新搜索一条最优路径,同时使用剪枝策略缩小路径的搜索空间. 
文献[28,74]研究了针对单个众包参与者的路径规划问题;而 She 等人[61]受基于事件社交网络(event-based 

social network,简称 EBSN)的启发,研究同时为多个众包参与者规划路径,以使得参与者完成时空众包任务的总

效用值尽可能地大.She等人证明该问题为 NP-难,并提出一种两阶段的近似算法.算法第 1阶段将原问题拆分为

若干规模较小的子问题,并利用动态规划予以解决;第 2 阶段归并每个子问题的解,解决其中具有冲突的众包参

与者.该算法的近似比为 0.5.Deng 等人[40]研究了相似问题,提出了两个框架,启发式地解决针对多众包参与者的

任务分配与路径规划问题. 
此外,随着移动设备的普及,利用移动设备进行传感测量正受到广泛关注.移动设备的位置实时地发生变

化,而传感测量要求传感器接近测量目标,如何高效地利用移动设备进行传感测量,可视为路径规划查询问题.
例如,He 等人[29]提出并形式化定义了众包环境下最大化传感测量平台收益问题,该问题要求在满足移动设备

(众包参与者)移动距离和传感任务测量次数约束的条件下,最大化平台收益.其证明该问题为 NP-难,并提出了

一种具有常数近似比的近似算法.此外,基于该问题,还提出了一种定价机制,以使平台和移动设备持有者对价

格达成一致. 

4.3   数据挖掘 

一方面,时空众包技术为其他研究领域提供了新思路;另一方面,诸如数据挖掘等其他研究领域的研究成果

可用于对时空众包系统进行优化.具体地,通过对时空众包数据进行挖掘,可分析出众包参与者重要的行为模

式,用以优化任务分配质量和时空众包系统的用户体验. 
对时空众包数据进行挖掘的一个典型实例是实时专车系统中的用户上车地点推荐问题[20,21].在使用滴滴

出行等平台呼叫专车时,乘客(任务请求者)与司机(众包参与者)通常难以很快对上车地点达成共识,而需要通过

打电话等方式进行协商.并且,若其中一方或双方均对周边环境不熟悉,则可能导致经过长时间沟通依然难以达
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成对上车地点的共识,严重影响乘客的用户体验和司机完成任务的效率.解决该问题的一种思路是,利用数据挖

掘技术对乘客历史实际上车位置进行挖掘.具体地,可通过聚类或者频繁模式挖掘等方法挖掘出频繁上车地点,
并将其作为最佳上车地点推荐的候选集.在任务分配过程中,平台可从候选集中选择一个与用户距离最近或者

满足其他优化目标的位置作为最佳上车地点进行推荐. 

4.4   对比分析 

综上所述,本节从数据集成、数据查询与数据挖掘这 3 方面出发,较详细地介绍了时空众包数据管理的 19
种具体应用技术.为了便于读者区分上述应用技术的异同,本节将从任务实时性、参与者需求量、任务选择权、

应用技术的科学问题与优化目标这 5 个维度进一步对其进行深入而完整的对比分析.具体内容见表 3. 

Table 3  Comparison on different spatotemporal crowdsourced application techniques 
表 3  时空众包应用技术对比 

应用技术 文献 任务实时性 参与者需求量 任务选择权 科学问题 优化目标

数 
据 
集 
成 

地图数据集成 [34] 动态在线 多位参与者 参与者选择 质量控制 最大化 
正确率 

POI 数据标注 [43] 动态在线 多位参与者 参与者选择 质量控制 最大化 
正确率 

交通状况监测 [33,44] 动态在线 多位参与者 平台分派 质量控制 最大化 
正确率 

数 
据 
查 
询 

空 
间 
匹 
配 
查 
询 

最 
大 
化 
二 
分 
图 
权 
值 
和 
匹 
配 
模 
型 

基于 
匹配规模 

[26,38] 静态离线 单一参与者 平台分派 任务分配 最大化 
任务数 

基于 
质量约束 

[27] 静态离线 多位参与者 平台分派 质量控制 最大化 
匹配数 

基于 
任务冲突 

[60] 静态离线 多位参与者 平台分派 任务分配 最大化 
效用值 

基于 
时空散度 

[37] 静态离线 多位参与者 平台分派 任务分配 最大化 
散度值 

基于 
双边在线 

[45] 动态在线 多位参与者 平台分派 任务分配 最大化 
效用值 

基于 
动态冲突 

[62] 动态在线 多位参与者 平台分派 任务分配 最大化 
效用值 

基于摇臂 
赌博机 

[36] 动态在线 多位参与者 平台分派 任务分配 最大化 
接受率 

最小化二分图 
权值和匹配模型 

[42] 静态离线 单一参与者 平台分派 任务分配 最小化 
等待时间

[46] 动态在线 单一参与者 平台分派 任务分配 最小化 
距离和 

基于集合

覆盖的 
匹配模型

集合覆盖 
约束 

[47,48] 静态离线 多位参与者 平台分派 任务分配 最大化 
效用值 

最大化 
覆盖率 

[49] 静态离线 单一参与者 平台分派 质量控制 最大化 
覆盖率 

基于隐私

保护的 
匹配模型

基于 
差分隐私 

[31,38] 静态离线 多位参与者 平台分派 隐私保护 最大化 
效用值 

基于 
隐蔽位置 

[87,88] 静态离线 多位参与者 平台分派 隐私保护 最大化 
效用值 

最佳路径查询 [30,35] 动态在线 多位参与者 平台分派 质量控制 最大化 
正确率 

路 
径 
规 
划 
查 
询 

单一参与者规划 
[28,41] 静态离线 单一参与者 平台分派 任务分配 最大化 

任务数 

[74] 动态在线 单一参与者 平台分派 任务分配 最大化 
效用值 

全体参与者规划 [29,40] 静态离线 多位参与者 平台分派 任务分配 最大化 
任务数 

挖掘 
数据 

任务最优 
执行地点推荐 

[20,21] 动态在线 多位参与者 平台分派 质量控制 最小化 
等待时间
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5   时空众包未来研究方向 

目前,时空众包数据管理技术作为一个新型的研究领域,还有很多研究方向值得学者们深入探究.下面简述

其中 4 类潜在的研究方向,供后续研究者们参考. 
(1) 时空众包数据的建模问题. 
现有工作中,对时空众包的位置信息(众包参与者和请求者的所在地)均采用网格坐标的方式进行建模,且

众包参与者在空间的移动方式也只简单地建模为直线移动,这并不符合现实生活中众包参与者真实的应用场

景.因此,如何利用路网来建模位置信息及参与者移动方式,是未来建立时空众包数据模型的一个挑战性问题. 
(2) 时空众包的存储与索引问题. 
由于时空众包数据自身包含动态的时空数据、高维属性数据与时空冲突数据,故传统离线静态场景中的时

空数据查询索引技术并不适用于该类问题[105−109].因此,如何对时空众包数据进行有效的存储与索引,进而支持

各类时空众包数据查询处理,是未来研究的关键.因此,一个极具潜力的研究问题是设计一种针对时空众包数据

自身特性的存储策略与通用性强的索引结构. 
(3) 时空众包的激励机制问题. 
相似于传统众包数据管理技术的研究 ,激励机制也将成为未来时空众包数据管理的重要研究问题之 

一[110−113].对时空众包任务分配的一种潜在影响因素是对不同时空众包任务的最优激励策略,试想:在“百度外

卖”类型的送餐应用中,对于居住在较为偏远处的点餐者(即时空众包任务的发布者)通常不得不多付一些费用

方可得到派送服务,此应用实例中隐藏着对时空众包任务最优定价对任务分配的影响.因此,如何在任务分配过

程中进行最佳定价,是未来非常值得研究的问题. 
(4) 时空众包在社交网络中的数据管理问题. 
某些数据清洗与集成的时空众包应用,如高德推出的“道路寻宝”等,要求用户到指定地点拍摄符合要求的

图片并发送到应用平台中.有些众包参与者在完成这些任务的过程中更喜欢与朋友结伴而行.因此,在进行时空

众包任务分配时,若综合考虑不同众包参与者之间的社交关系,将会提升众包参与者使用时空众包平台的满意

度和用户体验[114,115].而现有工作中并未对众包参与者之间的社交关系进行系统性研究,这也是时空众包数据

管理未来需探索的方向之一. 

6   结束语 

本文主要阐述了时空众包数据管理技术的研究进展,不但介绍了时空众包的基本概念、典型应用及其工作

流程,还从时空众包数据管理的 3 个核心研究问题(任务分配、质量控制和隐私保护)和 3 类应用技术(基于时空

众包的数据清洗、数据查询与数据挖掘)这两个视角对该研究领域进行了深入且全面的综述.特别针对 3 类 19
种时空众包应用技术进行了 5 个维度的比较分析,并针对目前的研究状况给出了未来值得探讨的研究方向.具
体而言,未来的时空众包数据管理研究在数据模型、存储索引、激励机制与社交关系等方向都值得进一步深入

研究.随着移动互联网技术与共享经济模式的快速发展,时空众包数据管理技术作为各类 O2O 应用的一种新型

通用计算范式正受到学术界与产业界的双重关注.希望本文所做的工作可以为致力于从事时空众包数据管理

的相关研究人员提供参考. 
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